SG Stealth Cellular 0.8Nm Motor

Programming Instructions

BEl BUTTONS

Power line Working Temperature

_{|-55°C Stop

5 oH-—

“f=-10c Fav —© [ Down L%QH ] Prg
hﬂ, + N
Di}l\\CRﬁjso )
b

BEN INSTALLATION
®”

Venetian motor

Rope winder

Wall bracket ——3%

Power box

U-shaped plate §
U-shaped groove

Venetian bottom beam

POWER OPTIONS

Adapter DC 12V/2A

The black line connects the cathode pole Cathode
Anode

Live wire
&/~ Earth wire

Power box DC 12v/1A  Neutral wire
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IEl cAuTION

This product is for indoor use only, do not use outdoor or in humid environments.

Power supply:12V/2A, power box 12V/1A.

1

2

3. The motor will jog in operation, please do not proceed to the next step until it is complete.

4. During operation, the effective interval of the transmitter button operation is 10 seconds. If there is no effective
transmitter operation for more than 10 seconds, it will automatically exit the current mode.

The motor can be paired with max 10 controllers.

® N>

Upper&Lower limits cannot be set at the same position, limits will be saved even in power off.
The motor will run constantly for 6 minutes max without any other operation.
Do not lift the motor by grabbing and pulling the power wire or the antenna.

BEl INSTRUCTIONS

Pairing Button Functions:

Functions Operation Jogging Time Note
Control the UP/STOP/DOWN Used when limits are being
Short press -
of the shade set
Adding/Removing a Hold for 25 Jogx1 Operation he.eds to be done
Controller within 10s
Hold Pairing button for 6s,
jog twice to show the motor
RF Control Inactive Hold for 6s Jogx2 RF control is inactive; Hold
Pairing button for 2s, the RF
control is active again.
Reverse Direction Hold for 10s Jogx3 AII.sett!ngs. saved after
direction is reversed
Reset Hold for 16s Jogx4 All settings deleted

BN PAIR THE MOTOR WITH A CONTROLLER

OPTION 1:
Power on, add a new controller

o) &
Power on \I» @ ||- o I» P

Jog x1 Select channel Press Prg
within 10s

OPTION 2:

After motor is powered on for more than 10s

Pairing button

74

Zl )

oy J"l
Jog x1 Select channel Press Prg
within 10s

- »
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Jog x2

) § = OK

Jog x2
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OPTION 3:

Power on, add controller B via pre-existing controller A

@ -w% *@ -> - O -w% = OK

Press Prg Jog x1 Press Prg Jog x1 Press Stop Jog x2
onA onA onB

Note: Pairing can not be done under group channel or O channel.

REVERSE DIRECTION

CORRECT:
T ﬁ% - | -

Up Shade Goes Up Down Shade Goes Down

If the limits are not set, the direction will be reversed.

@ & | - ap @% s Direction reversed

Fav and Stop for 2s Jog x1
I -m% - | T »@% - #@% = OK
Prg Jog x1 Up x1 Jog x1 Down x1 Jog x1

Note: You should reverse the direction when it goes opposite.

BEN SETTING UPPER AND LOWER LIMITS

Nlor ik _’% ) 7F&@ - | "ﬁ%

Up or Down Fix Upper Point Up and Fav for 2s Jog x2 Upper Limit Set
Tor [ -% - L&) -w% -%
Up or Down Fix Lower Point Down and Fav for 2s Jog x2 Lower Limit Set
Note:

» Upper and Lower limits cannot be set at the same point.

» Before limits are set, the motor will run in one-touch mode by pressing Up or Down. Hold Up or Down for 2s for the motor to
run in constant-touch mode.

*  Once limits are set, press Up or Down, and the motor runs in constant-touch mode.
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BEM ONE TOUCH/ CONSTANT TOUCH MODES

Constant touch

One touch

g - - | w@% = | ()| oy = OK

Prg Jog x1 Stop Jog x1 Stop Jog x1

The same operation can toggle from one touch to constant touch mode.

Note: When the motor is in one-touch mode, hold Up or Down for more than 2s, to change to constant touch mode.

SETTING AND CANCELING THE FAVOURITE
POSITION

SETTING:
or |\, -}% _;@&D »@@é -}%

Up or Down Fix Fav. Position Fav and Stop for 2s Jog x2 Fav. Position Set
CANCELING:
= ()80 - @% > %
Shade is at Fav. Position Fav and Stop for 2s Jog x1 Fav. Position Canceled
Il HOT KEY TO THE FAVOURITE POSITION
VSRR

()
‘\\//‘ H» Get to the Fav. point quickly

Note: The Fav. position can only be set after the upper and lower are limits set.

K2 ADJUSTING UPPER AND LOWER LIMITS

ADJUST THE UPPER LIMIT:
Tu© = [ = [Flolk] = F =720 = [ —OK
Up and Fav for 6s Jog x1 Up or Down Fix New Upper Up and Fav for 2s Jog x2
Limit

ADJUST THE LOWER LIMIT:

Le© = = ol = | = (20 = ) —OK

Down and Fav Jog x1 Up or Down Fix New Lower  Down and Fav for Jog x2

for 6s Limit 2s
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ADJUSTING MOTOR SPEED

N ) i{% =) Speed increase

@ % ’ Up Jog x1
P ) =) | () ) {
§ - i s 2 @g wm)p Speed decrease

Prg Jog x1 Stop Jog x1 Down

Jog x1

Note: If motor doesn't jog, the max/min speed has already been reached. There are 3 adjustable speeds.

BB REMOVING CONTROLLERS

Remove a single controller:
Pairing button

@”@% adll "@% = OK

Jog x1 Prg Jog x1

Remove controller B via pre-existing controller A

Il -@% - |} -»@% - (O] w—p g = omoved

Prg on existing A Jog x1 Prg on existing A Jog x1 Stop on B Jog x1
(to remove)

Remove all controllers

g Q@% - g -}@% -p || ) {% == Al controllers removed

Prg Jog x1 Prg Jog x1 Down Jog x1

Note: All the settings are saved even controllers removed(limits set are saved). Controller A/B are already paired to motor.

CANCELLING LIMITS

@ - @g - O - @% - @ - @% - Limits cancelled

Prg Jog x1 Stop Jog x1 Down Jog x1

Note: It is forbidden to run the motor if installed into the shade without limits. Limits should be set immediately to protect the
shade.
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TROUBLESHOOTING

Issue

Cause

Solution

Motor does not work

Controller not paired
Motor inactive

Add controller
Press pairing button for 2s to activate
motor

Motor stops suddenly

Upper and lower limits set incorrectly
Shade exceeds rated load

Reset the upper and lower limits
Adjust the load

Motor just goes in one
direction

Wrong limits set

Cancel original limits, set new limits
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SG Moteur Stealth Cellular de 0,8 Nm

Instructions de programmation

IEl BOUTONS

Température de LED —
fonctionnement

55°C Arrét T \ Haut
CH- \54% CH+

Ligne
Bouton de électrique
couplage = =

— Bas

—-10°C Fav —© Liﬂ“_“ M y
h / %; 0
D“: CR?:}SD )

— i
BENl INSTALLATION
Moteur »
Enrouleur vénitien ®”
de corde

Support i
mural //
Boitier =
d’alimentation

Plaque en forme de U §
rainure en forme de U

Venetian bottom beam

OPTIONS D’ALIMENTATION

Adaptateur
DC 12VI2A

Un vrai bout de fou
Fil de terre

Boitier d'alimentation  Fil neutre

DC 12V/1A

Instructions de programmation | SG Moteur Stealth Cellular de 0,8 Nm | 2026-07-16 1de6



n ATTENTION

Ce produit est destiné exclusivement a un usage intérieur; ne l'utilisez pas a I'extérieur ni dans des environnements
humides.

2. Lalimentation électrique:12V/2A, boitier d’alimentation 12V/1A.

Le moteur fonctionnera par a-coups; veuillez ne pas passer a I'étape suivante tant que ce cycle n'est pas terminé.

4. Pendant le fonctionnement, l'intervalle de validité d’'une commande émise par le bouton de I'émetteur est de 10
secondes. En l'absence de commande valide de I'émetteur pendant plus de 10 secondes, le moteur quittera
automatiquement le mode en cours.

5. Le moteur peut étre appairé avec un maximum de 10 télécommandes.

6. Les limites supérieure et inférieure ne peuvent pas étre réglées sur la méme position ; les limites seront
enregistrées méme en cas de mise hors tension.

7. Le moteur fonctionnera en continu pendant 6 minutes maximum sans aucune autre intervention.

8. Ne soulevez pas le moteur en saisissant et en tirant sur le cable d’alimentation ou I'antenne.

BEl INSTRUCTIONS

Fonctions des boutons de couplage:

L ad

Fonction Fonctionnement Fonctnon' Remarque
«Jog» Durée

Contrdle des fonctions
HAUT/ARRET/BAS fonctions Appui court - A utiliser lors de la définition de limites
de l'abat-jour

Maintenir enfoncé Marche par Lopération doit étre effectuée dans les 10

Ajout/Suppression Controleur pendant 2 secondes a-coups x1 secondes

Maintenez le bouton « Pairing » enfoncé pendant
6 secondes, puis appuyez deux fois sur le bouton
Maintenir enfoncé Marche par rotatif pour indiquer que la commande RF du
pendant 6 secondes a-coups x2 moteur est désactivée; maintenez le bouton
«Pairing» enfoncé pendant 2 secondes pour
réactiver la commande RF.

Commande RF désactivée

Inverser le sens Maintenir enfoncé Marche par | Tous les réglages sont enregistrés aprés l'inversion
pendant 10 secondes a-coups x3 de la direction
e Maintenir enfoncé Marche par , ,
Réinitialiser pendant 16s 3-coups x4 Tous les réglages sont effacés
BEM ASSOCIER LE MOTEUR A UN CONTROLEUR
OPTION 1:

Avant d'ajouter un nouveau contrdleur.

Mise
sous - mp ) mp @% p OK
tension
Marche par Sélectionner le Appuyez sur  Marche par
a-coups x1 canal Prgdansles  a-coups x2
OPTION 2: 10 secondes

Une fois que le moteur est sous tension depuis plus de 10 secondes.
Bouton de couplage (e

@v na% - & -»g -»@% = OK

Marche par Sélectionnerle  Appuyez sur Marche par
a-coups x1 canal Prg dans les a-coups x2
10 secondes
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OPTION 3:

Power on, add controller B via pre-existing controller A

@ -w% *@ *@% ndll® -w% = OK

Press Prg Jog x1 Press Prg Jog x1 Press Stop Jog x2
onA onA onB

Note: Pairing can not be done under group channel or 0 channel.

CHANGER DE DIRECTION

T -»g% - || -

Haut Le store monte Bas Le store descend

Si les limites ne sont pas définies, le sens sera inversé.

@ & D \- @% \- Changement de direction

Favoris et Arrét de 2s ~ Marche par a-coups x1

@ -m% - T »@% - |2 #@% - OK

Prg Marche par a-coups x1 Haut x1 Marche par a-coups x1 Bas x1 Marche par a-coups x1

Remarque: vous devez inverser le sens lorsque le mouvement s’effectue dans le sens opposeé.

DEFINITION DES LIMITES SUPERIEURES ET
INFERIEURES

Nlor | #% oy 7F&@ . -

Haut ou Bas Définir le point haut Haut et Fav pendant 2s Marche par a-coups x2 Limite supérieure
définie

Remarque:
» Les limites supérieure et inférieure ne peuvent pas étre réglées au méme point.
» vant la définition des limites, le moteur fonctionne en mode «une pression» lorsque vous appuyez sur Haut ou Bas.
Maintenez la touche Haut ou Bas enfoncée pendant 2 s pour que le moteur fonctionne en mode «pression continue».
« Une fois les limites définies, appuyez sur les touches «Haut» ou «Bas» pour que le moteur fonctionne en mode «pression

constante».
7]? or i -y - ap :|: &@ -y @% - %
Haut ou Bas Définir le point inférieur Bas et Fav pendant 2s Marche par a-coups x2 Limite inférieure

définie
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BEM MODES UNE PRESSION / PRESSION CONTINUE

pression continue

une pression

Q - = ()| = | O | = OK

Prg Marche par Arrét Marche par Arrét Marche par
a-coups x1 a-coups x1 a-coups x1

Cette méme opération permet de basculer du mode «une pression» au mode «pression continuey.

Remarque: lorsque le moteur est en mode «une pressiony, maintenez la touche Haut ou Bas enfoncée pendant plus de 2 s
pour passer en mode «pression continue».

DEFINITION ET SUPPRESSION D’'UNE
POSITION FAVORIS

DEFINITION:
Nlor -y % - @& O - ¢ o

Haut ou Bas Définir la position favorite Appuyer sur Fav et Arrét et Marche par Position favorite
maintenir enfoncé pendant 2s a-coups x2 définie
SUPPRESSION:
= ()80 w—p {% > %
Le store esten Appuyer sur Fav et Arrét et Marche par Position favorite annulée
position favorite maintenir enfoncé pendant 2s a-coups x1

RACCOURCI CLAVIER VERS LA POSITION
FAVORISEE

S\

‘\\//‘ ||- Accéder rapidement au point favori

Remarque: la position favorite ne peut étre définie qu'aprées avoir défini les limites supérieure et inférieure.

AJUSTEMENT DES LIMITES SUPERIEURES ET
INFERIEURES

REGLER LA LIMITE SUPERIEURE:

Ta©) "@% = | 7T |or| | »% adiIE® »@% - OK

12

Appuyer sur Haut Marche par Haut ou Bas Définir la Appuyer sur Haut Marche par
et Fav et maintenir a-coups x1 nouvelle limite et Fav et maintenir a-coups x2
enfoncé pendant 6s supérieure enfoncé pendant 2s

AJUSTER LA LIMITE INFERIEURE:

&@ #@% \»or mp -p &@ - i;% -OK

Appuyer sur Bas Marche par Haut ou Bas Définir la Appuyer sur Bas Marche par
et Fav et maintenir a-coups x1 nouvelle limite et Fav et maintenir a-coups x2
enfoncé pendant 6s inférieure enfoncé pendant 2s
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ADJUSTING MOTOR SPEED

q( ) 8 =m) Augmentation de
1 M la vitesse
Haut \ arche par
a-coups x1
@ =>4 - O] -
Ty N2 SN wm)p Diminution de la
Prg Marche par Arrét Marche par Bas @ vitesse
a-coups x1 a-coups x1 Marche par
a-coups x1

Remarque: si le moteur ne fonctionne pas en mode pas a pas, cela signifie que la vitesse maximale ou minimale a déja été
atteinte. Il existe 3 vitesses réglables.

REGLAGE DE LA VITESSE DU MOTEUR

Retirer un seul contréleur:

Bouton de couplage

T [ o

Marche par Prg Marche par
a-coups x1 a-coups x1

Retirez le controleur B via le contréleur A préexistant

@ -P@% #@ -»5% - O -»@% => OK

Prg sur le contréleur  Marche par  Prg sur le contréleur  Marche par Arrét sur B Marche par
A existant a-coups x1 A existant a-coups x1 (pour retirer) a-coups x1

Retirer tous les controleurs

g D> @% ) @ ) @% 4 i ) 8 =) Tous Ie'st(':ont.ré,leurs ont

Prg Marche par Prg Marche par Bas Marche par
a-coups x1 a-coups x1 a-coups x1

Remarque : tous les réglages sont enregistrés, méme si les contrdleurs sont retirés (les limites définies sont conservées). Les
contréleurs A et B sont déja appairés au moteur.

IEEl LIMITES D’ANNULATION

@ = @g ) | (] ) @% ) @ - @% =m) Limites supprimées

Prg Marche par Arrét Marche par Bas Marche par
a-coups x1 a-coups x1 a-coups x1

Remarque: il est interdit de faire fonctionner le moteur s'il est installé sur un store sans limites. Les limites doivent étre réglées
immédiatement afin de protéger le store.
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DEPANNAGE

Probléme Cause Solution
Le moteur ne 1. Télécommande non appairée 1. Ajouter une manette
fonctionne pas 2. Moteur inactif 2. Maintenez le bouton H enfoncé pendant|
2 secondes pour activer le moteur
Le moteur s’arréte 1. Limites supérieure et inférieure mal 1. Réinitialiser les limites supérieure et
brusquement définies inférieure
2. L'ombrage dépasse la charge 2. Réglerlacharge
nominale
Le moteur ne tourne que Limites incorrectes définies Annuler les limites initiales, définir de
dans un seul sens nouvelles limites
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