SG Wand

Programming Instructions

IEl PRODUCT INFO

-— Motor Head Button (H)

Up Stop Down

Prg Type C USB charging Port

ﬂ CAUTION

®

This product is for indoor use only, do not use outdoors or in humid environments.

This motor has a built-in, rechargeable Li-ion battery pack with integrated charge management. Max input voltage:
5V/2A.

Please charge before using for the first time and make sure it is fully charged before first use. During charging, the
blue LED will flicker 3 times every 8 seconds. After it is fully charged, the blue LED will be always on.

When the battery voltage is low, the LED will flicker 8 times to give a low-voltage alarm when motor starts.

The motor will jog in operation, please do not proceed to the next step until it is complete.

During operation, the effective interval of the transmitter button operation is 10 seconds. If there is no effective
transmitter operation for more than 10 seconds, it will automatically exit the current mode.

Please do not use motor when charging.

Upper and Lower limits cannot be set at the same position. Limits will be saved when powered off.

The motor will run constantly for 6 minutes if limits have not been set and no other operation is performed.

INSTRUCTIONS

Motor head button (H) functions:

Jogging LED Lamp

Time Flickers NEH

Functions Operation

Sleep mode, wand
control inactive

Hold H button or Prg for 6s, LED flickers
twice to show the motor is in sleep mode and
Hold for 6s Jog x2 Flicker x2 wand control is inactive; hold H button or Prg
for 2s, it will exit from sleep mode and wand

control is active again

Reverse direction Hold for 10s Jog x3 Flicker x3

All settings saved after the direction is
reversed

Reset Hold for 16s Jog x4 Flicker x4 All settings deleted

Programming Instructions | SG Wand | 2026-07-10 10f4




Reverse Direction

N - - -%

Up Shade goes up Down Shade goes down

If the limits are not set, and the direction goes opposite.

| | mm) Direction reversed

Stop x 2s

If the limits are set, and the direction goes opposite.

o -m% - [ »@% - | -m% - ok

Prg Jog x1 Up x1 Jog x1 Down x1 Jog x1

Note: do reverse the direction when it goes opposite.

Upper and Lower Limits Setting

) or |y #% - (A &| ||| — g —p

Up or Down Fix upper point Up and Stop for 2s Jog x2 Upper limit set

Note:
» Upper and Lower limits cannot be set at the same point.
» Before limits are set, the motor will run in one-touch mode by pressing Up or Down. Hold Up or Down for 2s, motor runs in
constant-touch mode.
*  Once limits are set, press Up or Down, motor runs in constant-touch mode.

A or |v] »% - | &l -m% »%

Up or Down Fix lower point Down and Stop for 2s Jog x2 Lower limit set

Upper and Lower Limits Setting

0 »@% - | || »@% b || 7 o

Prg Jog x1 Stop Jog x1 Stop Jog x1
The same operation can toggle from one-touch to constant -touch mode.

Note: When the motor is in one-touch mode, hold Up or Down for more than 2s, it will change to constant-touch mode.
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Setting and Cancelling a Favorite Position

Setting
A or |v] % — - | SN
Up or Down Fix Fav Stop for 2s Jog x1 Fav position
position set
Cancelling
% - || b {% - %
Shade is at Stop for 2s Jog x1 Fav position
Fav position cancelled
Hot Key to the Fav. Position
| | - Get to the Fav point quickly
Stop
Note: The position must be set after the upper and lower limits are set.
Adjusting Upper and Lower Limits
Adjusting Upper Limit
Q&H -ﬁé #@or@ #% #@&H - ) OK
Up and Stop Jog x1 Up or Down Fix new Up and Stop Jog x2
for 6s upper limit for 2s
Adjusting Lower Limit
M&H #@% #@or@ #% #M&H - ¢ w=p OK
Down and Jog x1 Up or Down Fix new Down and Jog x2
Stop for 6s lower limit Stop for 2s
Note: The operation should be done within 4 minutes.
Adjusting Motor Speed
Speed
@ - increases
(]
1 Up Jog x1
o | —p w—p | ||| -
* - Speed
M - @ decreases
Prg Jog x1 Stop Jog x1 Down
Jog x1
Note: If the motor doesn’t jog, the max/min speed has already been reached. There are three adjustable speeds.
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Position Percent Setting

1 -

Short press 3x Jog x1
50% position mode

A

10% reduction
per press

> b

10% increase
per press

After selecting the percentage position, the motor will automatically run to that position after 3 seconds of releasing the button.

Note: Short press Stop button to exit this mode.

IEl TROUBLESHOOTING

Fault

Cause

Solution

Hold H button or Prg for 2s to

when motor starts

Motor does not work 1. Motor inactive activate motor
2. Low battery .
Charging
1.  Upper and lower limits set Reset the upper and lower
incorrectly limits
Motor st ddenl
otor stops suddenty 2. Shade exceeds rated load Adjust the load
3. Low battery Charging
LED flickers 8 times on motor head Low battery Charging
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SG Baguette Stealth

Instructions de programmation

Kl INFORMATIONS SUR LE PRODUIT
- bouton situé sur la téte du moteur (H) 2
:Eﬂ] ) T

o E=D ¢
Prg
= D
Haut Arrét Bas

Port de recharge USB de type C

n ATTENTION

Ce produit est destiné a un usage exclusivement intérieur; ne l'utilisez pas a 'extérieur ni dans des environnements
humides.

2. Ce moteur est équipé d’'une batterie Li-ion rechargeable intégrée, dotée d’un systéme de gestion de charge
intégré. Tension d’entrée maximale: 5 V/2 A.

3. Veuillez le recharger avant la premiére utilisation et vous assurer qu'il est complétement chargé avant de I'utiliser
pour la premiére fois. Pendant la charge, la LED bleue clignote 3 fois toutes les 8 secondes. Une fois la charge
terminée, la LED bleue restera allumée en permanence.

4. Lorsque la tension de la batterie est faible, la LED clignotera 8 fois pour signaler une alarme de tension faible au
démarrage du moteur.

5. Le moteur fonctionnera par a-coups; veuillez ne pas passer a I'étape suivante tant que ce processus n’est pas
terminé.

6. Pendant le fonctionnement, l'intervalle de validité de I'actionnement du bouton de I'’émetteur est de 10 secondes. Si
aucune commande valide n'est émise pendant plus de 10 secondes, le moteur quittera automatiquement le mode
actuel.

7. Veuillez ne pas utiliser le moteur pendant la charge.

8. Les limites supérieure et inférieure ne peuvent pas étre réglées sur la méme position. Les limites seront
enregistrées a la mise hors tension.

9. Le moteur fonctionnera en continu pendant 6 minutes si aucune limite n'a été définie et qu'aucune autre opération
nest effectuée.

INSTRUCTIONS

Fonctions du bouton situé sur la téte du moteur (H)

Fonctions Fonctionnement [_)ure(.e du La Ia.m pe Remarque
jogging | LED clignote
Maintenez le bouton H ou Prg enfoncé pendant 6
Mode veille, secondes : la LED clignote deux fois pour indiquer que
commande | Maintenez la position Jod x2 Scintillement le moteur est en mode veille et que la commande de
par baguette pendant 6s 9 x2 la baguette est désactivée ; maintenez le bouton H ou
désactivée Prg enfoncé pendant 2 secondes pour sortir du mode
veille et réactiver la commande de la baguette.
Chgnggr de | Maintenez la position Jog x3 Scintilement All settings saved after the direction is reversed
direction pendant 10s x3
ST Maintenez la position Scintillement N " ..
Réinitialiser pendant 16s Jog x4 a Tous les paramétres ont été supprimés
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Changer de direction

N > T - | -

Haut Le store Bas Le store descend
se leve

Si les limites ne sont pas définies, la direction est alors inverse.

| | \ﬂ Changement de direction

Arrét x 2s

Si les limites sont définies et que la direction est inverse.

o -»{% - [ »@% - | #@% - ok

Prg Jog x1 Haut x1 Jog x1 Bas x1 Jog x1

Remarque: n'oubliez pas d’inverser le sens lorsque la direction change.

Définition des limites supérieure et inférieure

A or | »% - (a]]]] - -»%

Haut ou bas Définir le point Léve-toi et reste Jog x2 Limite supérieure
supérieur immobile pendant 2s fixée

Remarque:
» Les limites supérieure et inférieure ne peuvent pas étre réglées au méme point.
» Avant le réglage des limites, le moteur fonctionne en mode «une pression» lorsque I'on appuie sur les touches Haut ou
Bas. En maintenant la touche Haut ou Bas enfoncée pendant 2s, le moteur passe en mode «pression continue».
» Une fois les limites réglées, appuyez sur les touches Haut ou Bas: le moteur fonctionne alors en mode «pression

continue».
N or || - - | &l »@% #%
Haut ou bas Définir le point bas Allongé et immobile Jog x2 Limite inférieure

pendant 2s fixée

Upper and Lower Limits Setting

0 »@% - | || »@% SLLIET -

Prg Jog x1 Arrét Jog x1 Arrét Jog x1
The same operation can toggle from one-touch to constant -touch mode.

Remarque: lorsque le moteur est en mode «une pressiony, maintenez la touche Haut ou Bas enfoncée pendant plus de 2
secondes pour passer en mode «pression continuey.
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Définir et supprimer une position favorite

Définir
A or |v] % - || - { >
Haut ou bas Définir la position Arrét 2s Jog x1 La position favorite
des favoris est définie
Annuler
Shade est a sa Arrét 2s Jog x1 Position favorite
place favorite annulée

Raccourci clavier vers la position favorite

| | - Accéder rapidement a la rubrique «Favoris»

Arrét
Remarque : la position doit étre définie aprés avoir fixé les limites supérieure et inférieure.

Réglage des limites supérieure et inférieure

Réglage de la limite supérieure

W e |]] — @% = (] or ||

- el - - o

Leve-toi et reste Jog x1 Haut ou bas Définir une Léve-toi et Jog x2
immobile pendant 6s nouvelle limite  reste immobile
supérieure pendant 2s

Réglage de la limite inférieure

‘\v"&@ - ) (| or M = E 3 M& [ - 4 =) OK
A bas et rester Jog x1 Haut ou bas Définir une A bas et rester Jog x2
immobile pendant 6s nouvelle limite immobile
inférieure pendant 2s

Remarque: I'opération doit étre effectuée dans un délai de 4 minutes.

Réglage de la vitesse du moteur

» Augmentation
@ de la vitesse

(]

Haut Jog x1
o | —p {% - | ||| -, -
s M - @ La réduction

de la vitesse

Prg Jog x1 Arrét Jog x1 Bas

Jog x1

Remarque: si le moteur ne fonctionne pas par a-coups, cela signifie que la vitesse maximale ou minimale a déja été atteinte. Il
existe trois vitesses réglables.
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Réglage du pourcentage de position

1 nd

Appui court 3x Jog x1

Mode de position a 50%

-

Réduction
de 10% par
impression

> b

Augmentation de 10%
par impression

Une fois la position en pourcentage sélectionnée, le moteur se mettra automatiquement en marche pour atteindre cette position

3 secondes apres avoir relaché le bouton.

Remarque: appuyez brievement sur le bouton «Arrét» pour quitter ce mode.

Il DEPANNAGE

Faute Cause Solution
1. Maintenez la touche H ou Prg
. Moteur inactif enfoncée pendant 2 secondes
Le moteur ne fonctionne pas . .
Batterie faible pour activer le moteur.
2. Chargement
Limi Srieur inférieur
I |te’s .Sl.Jpe leure et inferieure 1. Réinitialiser les limites
mal définies - C e
. , supérieure et inférieure
Le moteur s’arréte brusquement La charge dépasse la charge .
. 2. Ajuster la charge
nominale 3. Chargement
Batterie faible ) 9
LaLED clignote 8 fOIS. SL." l? te du Batterie faible Chargement
moteur lorsque celui-ci démarre
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